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МОСКОВСКАЯ ОЛИМПИАДА ШКОЛЬНИКОВ  
ПО РОБОТОТЕХНИКЕ. 2025–2026 уч. г. 

 
Практический тур. День 3 

10 класс 

В конструкции робота можно использовать только детали из выданного набора. 
Участнику предлагается выполнить набор заданий, описанных ниже. Участник может сдать 
одно или несколько заданий за один раз в любой момент любому свободному эксперту. Каждое 
задание может быть продемонстрировано отдельно. Участник не может вводить данные в 
робота о конфигурации испытательного полигона, если задание не предполагает 
обратного.  

Каждое задание можно заявить к сдаче 2 раза (выполнить 2 попытки). 
За 1 час до окончания времени практического тура все участники прекращают работать над 
выполнением задания и могут производить только контрольные попытки. В это время 
участник может сдать только одну попытку каждого задания.  
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Робот начинает движение из одной из четырех зон (синяя, зеленая, красная, оранжевая) 

 Описание Балл за 
задание 

 Синяя зона старта  
С1 Проехать прямо произвольное расстояние > 10 см и остановиться 

 
5 

С2 Проехать прямо 85 см 
Погрешность ± 3 см 

5 

С3 Проехать прямо 60 см, остановиться, развернуться на 180 градусов, 
вернуться в стартовый квадрат 
Задание засчитывается, если при развороте проекция робота была над линией 60 
см и робот атомно остановился в синем квадрате и никакая его часть не выходит 
за пределы квадрата. 

5 

С4 Переместить кубик, установленный на расстоянии 80 см от старта, в зону 
на расстоянии от 30 до 40 см от старта, не выезжая за зеленую линию.  
Кубик должен остаться в зоне, ограниченной зеленой пунктирной линией. И 
никакая его часть не должна быть ближе 30 и далее 40 см от начала координат  

5 

С5 Проехать по белой линии, посетив все перекрестки. В каждом зачетном 
перекрестке необходимо совершить смену направления.  
Через перекрестки можно проезжать несколько раз. Перекресток засчитывается, 
если робот совершил на нем смену направления движения хотя бы один раз 

5 
 

С6 Двигаясь по линиям, финишировать в оранжевом квадрате 
Финиш засчитывается, если робот остановился в квадрате автономно и никакая 
его часть не выходит за пределы квадрата.  

4 

С7 Проехать по дороге до зеленой зоны 
Засчитывается, если робот во время движения не выезжал колесами за пределы 
дороги и доехал до зеленой зоны (пересек границу зоны любой частью). 
Остановка не требуется 

5 

С8 Индикация расстояния 
Проверяется при неподвижном ровере. Перемещается препятствие. 
При помощи адресной светодиодной ленты выполнить индикацию расстояния 
до стенки: 
Расстояние 50-70 см – светодиоды зеленые и мигают с частотой 1 Гц 
Расстояние 30-50 см – светодиоды желтые и мигают с частотой 3 Гц 
Расстояние 20-30 см – светодиоды зеленые и мигают с частотой 6 Гц 

5 

 Оранжевая зона старта  

О1 
Доехать до точки А3 и вернуться на финиш 
Проекция робота на поле должна побывать на перекрестке А3. При 
возвращении необходимо остановиться точками опоры в оранжевой зоне.  

4 

О2 
Переместить кубик из точки В2 в С3, не используя сервомотор для 
фиксации кубика 
Для перемещения кубика его необходимо толкать.  

5 

О3 

Привезти кубик из В2 на старт 
Нет ограничения на использование моторов. При возвращении необходимо, 
чтобы кубик полностью находился в зоне и робот остановился точками опоры 
в оранжевой зоне. 

5 

О4 

На линии В установлено 2 кубика в неизвестных местах. Привезти на 
старт второй кубик по ходу движения 
Нет ограничения на использование моторов. При возвращении необходимо, 
чтобы кубик полностью находился в зоне и робот остановился точками опоры 
в оранжевой зоне. 

6 
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О5 

Робот устанавливается на линию А на одном из перекрестков по 
направлению от оранжевого квадрата. Необходимо приехать на 
перекресток С1 и остановиться. 
Начальные координаты робота не известны. При финише робот должен 
остановиться автономно. Проекция робота должна находится над 
перекрестком С1 

4 

 
 Красная зона старта  

К1 

Привезти третий по счету кубик в зону старта. 
На линиях 1-6 установлено 4 кубика на пересечении с пунктирной линией. 
Участник запускает робота на произвольном расстоянии от пунктирной линии 
для дальнейшего движения. При финише робот должен остановиться 
автономно. Точки опоры робота и кубика должны находится на стартовой 
зоне.  

5 

К2 

Проехать между двумя стенками с расстоянием 25 см. 
На пунктирной линии установлены стенки таким образом, что между двух 
расстояние 25 см, а между другими 5-15 см.  
Длина стенок не менее 10 см 
Засчитывается, если робот полностью пересек пунктирную линию 

5 

К3 Привезти кеглю на старт 
На одной из линий 1-6 установлена одна кегля. Привезти ее в стартовую зону.  6 

К4 
Сбить третью высокую кеглю 
На всех линиях 1-6 установлены кегли (стаканы). Некоторые из них высокие 
(двойные). Найти третью высокую кеглю и сбить ее с подставки.  

5 

 Зеленая зона  

З1 

Робот двигается по дороге и останавливается перед «пешеходами», 
расположенными на переходах. После того, как препятствие убирают, 
робот должен продолжить движение 
Засчитывается, если робот при движении реагировал на препятствие, 
установленное по центру дороги на пешеходном переходе и доехал до синей 
зоны.  

10  

З2 
Сигнализация опасности при виде пешехода 
Засчитывается, если в п З1 робот при остановке мигал красным сигналом, 
используя адресную светодиодную ленту, а при движении светился зеленым 

6 

 Итого 100 

 
Максимальное время на выполнение одного задания  – 1 минута (за исключением заданий З1, 
С7, где время 1,5 мин) 

Попытка останавливается, если: 
Участник остановил робота; 
Робот любой точкой опоры покинул поле; 
Участник дотронулся до робота, реквизита или полигона во время попытки; 
 


